
全方位カメラを用いた物体検出とトラッキング
ー視覚障害者支援システム作成に向けてー
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l正距円筒図法 lキューブマップ

1. 8面キューブマップ
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2. 正距円筒図法と8面キューブマップの組み合わせ

OJn�bounding box
Person : (200,30,500,430)
Laptop : (800,330,70,50)
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